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Hvad handler det om?

1ISO 10218-1/-2

Sikkerhedskrav for bade
industrirobotter og integrationen
af dem

Harmoniseret under
Maskindirektivet

Fundamentet for markedsfgring
af vores robotter
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Ds ! Dansk standard ! DS/EN ISO 10218-2
2. udgave
2012-12-21
Ds ! Dansk standard ! DS/EN ISO 10218-1
4. udgave
2012-12-21 )tudstyr _

Robotter og robotudstyr — Sikkerheds-
krav til industrirobotter — Del 1: Robotter

Robots and robotic devices — Safety requirements for
industrial robots — Part 1: Robots

il industrirobotter —
emer og -integration

ices — Safety requirements for
2: Robot systems and integration
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Total robots and robot accidents i Germany (2013-2020)

Hvorfor gor vi det?
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Hvordan foregar det?
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